
Fiche d'activité : 
LIAISONS MECANIQUES6ème

50 min
Objectif de la séance : A l'aide de l'animation "Liaisons" de 
TECHNOARGIA, complète le tableau suivant sur la 
schématisation d'un fonctionnement, puis applique le au vélo 
en représentant les liaisons demandées sur ce dernier. F.O.T.

__/3pts

Un solide complètement libre dans l'espace peut effectuer des déplacements complexes. 
Prenons l'exemple d'un avion (un planeur) décrivant des figures dans le ciel. Ce planeur 
peut faire 2 types de mouvements : 

Avancer

Dériver sur le 
coté avec le vent

Monter avec les 
masses d'air

Passer sur 
le dos

C'est 3 translations et ces 3 
rotations , constituent les 
mouvements simples

Tourner 
à gauche

Effectuer 
un looping

Des translations
Des rotations

Nom de la liaison
Mouvements relatifs Représentation

Nbr Type Photo Schématisation

Encastrement
Translation

Rotation

Pivot
Translation

Rotation

Glissière
Translation

Rotation

Degrés de 
liberté

__/1,5pts

__/1,5pts

__/1,5pts

Collège Victor Hugo

AUBY



Fiche d'activité 6ème

50 min
Objectif de la séance : A l'aide de l'animation "Liaisons" de 
TECHNOARGIA, complète le tableau suivant sur la 
schématisation d'un fonctionnement, puis applique le au vélo 
en redessinant les liaisons demandées sur ce dernier. F.O.T.

Schématisation d'un vélo couché : 
Représenter : 
La liaison pivot de la fourche avec le cadre (la fourche en bleu)
La liaison pivot des roues avec le cadre et la fourche (la roue en rouge)
La liaison pivot du pédalier avec le cadre (le pédalier en vert)
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Nom de la liaison
Mouvements relatifs Représentation

Nbr Type Photo Schématisation

Pivot glissant
Translation

Rotation

Appui plan
Translation

Rotation

Rotule
Translation

Rotation

Hélicoïdale
Translation

Rotation

Degrés de 
liberté
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